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Specializarea IAIE
1. Acţionări Electrice 
1. Enunțați metodele de reglare a vitezei la acționarea electrică cu motor asincron trifazat și indicați care sunt criteriile care stau la baza alegerii uneia dintre acestea.
1. Enunțați principiul frânării contracurent pentru cupluri statice pasive la acționarea electrică cu motor asincron trifazat și precizați câteva avantaje / dezavantaje ale acestei metode.
1. [bookmark: _Hlk40801092]In ce constă principiul de funcționare al unui sistem de reglare a vitezei cu m.c.c. și redresor comandat și care sunt principalele elemente ce compun structura acestuia.
1. In ce constă principiul de funcționare al unui sistem de acționare electrică motor asincron trifazat pentru reglarea vitezei prin recuperarea energiei de alunecare și cum se face reglarea vitezei în cazul unui sistem de reglare la putere constantă.
1. In ce constă principiul de funcționare al unui sistem de acționare electrică motor asincron trifazat și convertor static de tensiune și frecvență și care sunt elementele ce compun partea de forță a unui sistem de acționare cu circuit intermediar de tensiune continuă variabilă.
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2. Sisteme cu microprocesoare
1. Arhitecturile von Neumann și Harvard: scheme bloc, caracteristici. 
2. Structura standard a unui microprocesor: schema bloc, principiul de funcționare. 
3. Arhitectura microprocesorului INTEL 8086: schema bloc, principiul de funcționare. 
4. Sintaxa unei instrucțiuni în limbaj de asamblare, instrucțiuni aritmetice și logice, exemple. 
5. Sintaxa unei instrucțiuni în limbaj de asamblare, instrucțiuni de transfer, exemple.
Bibliografie:
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3. Programarea roboților
1. Ce este unitatea de prelucrare a informației din structura unui system robot?
2. Care sunt cele cinci sisteme de referință necesare unei aplicații robotizate?
3. Cum se realizează  conversia coordonatelor coordonatelor operationale in coordonate articulare?
4. Care sunt cele două principii fundamentale pentru a realiza controlul unei traiectorii?
5. Care sunt modurile de programare off-line a roboților?
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4. Echipamente numerice
1. Care sunt caracteristicile principale ale microcontrolerului 80C51?
2. Care este principiul de funcționare al temporizatoarelor?
3. Cum poate fi generat un semnal modulat în durată, pentru comanda unui variator de tensiune continuă?
4. Descrieți structura unei bucle de reglare numerică.
5. Cum se realizează discretizarea modelelor continue?
6. Care sunt prelucrările de semnal şi informaţie în regulatoarele digitale?
7. Ce sunt algoritmii cvasicontinui tipizaţi?
8. Ce sunt automatele programabile și care este rolul acestora?
9. Ce este specific limbajului LADDER, pentru automatele programabile?
10. Ce este specific limbajului GRAFCET, pentru automatele programabile?
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