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1.Actionari Electrice

1.

Enuntati metodele de reglare a vitezei la actionarea electrica cu motor asincron trifazat si
indicati care sunt criteriile care stau la baza alegerii uneia dintre acestea.

Enuntati principiul frandrii contracurent pentru cupluri statice pasive la actionarea
electrica cu motor asincron trifazat si precizati cateva avantaje / dezavantaje ale acestei
metode.

In ce constd principiul de functionare al unui sistem de reglare a vitezei cu m.c.c. si
redresor comandat si care sunt principalele elemente ce compun structura acestuia.

In ce consta principiul de functionare al unui sistem de actionare electricad motor asincron
trifazat pentru reglarea vitezei prin recuperarea energiei de alunecare si cum se face
reglarea vitezei 1n cazul unui sistem de reglare la putere constanta.

In ce consta principiul de functionare al unui sistem de actionare electrica motor asincron
trifazat si convertor static de tensiune si frecventa si care sunt elementele ce compun
partea de fortd a unui sistem de actionare cu circuit intermediar de tensiune continua
variabila.
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2. Convertoare electromecanice

1. Care sunt semnificatiile urmatoarelor marimi caracteristice transformatorului electric
monofazat: 101, R1m, k.

2. Ce categorii de pierderi din transformator se neglijeaza la functionarea in gol? De ce?
3. Cum se definesc caracteristicile mecanice artificiale de tensiune ale motorului asincron?
4. Care sunt conditiile de cuplare in paralel a generatoarelor sincrone?

5. Cum se definesc caracteristicile mecanice artificiale de flux ale motorului de c.c.
derivatie?
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3. Convertoare statice

1. Exprimati conditiile de alegere a elementelor semiconductoare de putere.
2. Definiti caracteristicile externe si de comanda ale unui redresor comandat in faza.
3. Exprimati modul de comanda a redresorului trifazat in punte cu tiristoare.
4. Enumerati tipurile de comenzi ale VTC in 4 cadrane, enumerati avantaje si dezavantaje
ale fiecarui tip, domenii de aplicatii.
5. Care este durata de comanda a fiecarui element din componenta unui invertor trifazat, cat
este defazajul intre comenzi si cate elemente sunt comandate in orice moment
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4. Linii de fabricatie si roboti

1.

Care sunt elemente componente din structura sistemelor flexibile de fabricatie?
Care sunt elemente componente ale unui sistem robotic?
Definiti volumul de lucru si spatiul de operare.

Care dintre structurile de brat realizeaza cel mai mare spatiu de operare? Dar cea mai
buna stabilitate?

Care este principiul de masurare numerica incrementala a deplasarilor?
Care sunt elementele componente din structura sistemul de conducere ierarhizat?

Ce reprezinta si care sunt nivelurile componente ale protocolului de comunicatie
Controller Area Network?

Ce reprezinta si care sunt nivelurile componente ale protocolului de comunicatie
PROFIBUS (Process Field Bus)?



9. Cum se poate determina pozitia relativa intre doua sau mai multe sisteme de referinta
asociate unor elemente din structura robotului ?

10. Definiti parametrii Denavit-Hartemberg care determina pozitia si orientarea unui element
de indice i, In raport cu elementul de indice i-1.
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