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DISCIPLINE FUNDAMENTALE 

Disciplina  Acţionãri Electromecanice 

 

1. Principiul alegerii puterii motoarelor electrice de actionare.Verificãrile de tip mecanic 

şi verificarile de tip termic specifice actionãrilor electromecanice (relaţii de calcul) 

2. Metode de frânare a acţionãrilor electromecanice cu motoare asincrone trifazate. 

Pentru o metodã: principiu, schema electricã, caracteristica mecanica naturalã şi 

caracteristica de frânare, determinarea parametrului specific. 

3. Sa se intocmeascã şi sa se explice schema de fortã şi de comandã automatã a pornirii 

reversibile prin cuplare directã la retea a acţionãrii cu motor asincron sau a  pornirii 

stea-triunghi a acţionãrii cu motor asincron. 

4. Sa se reprezinte structura unui sistem de acţionare cu mcc şi redresor comandat, sã se 

precizeze rolul elementelor componente şi sã se reprezinte grafic caracteristicile 

mecanice pe care functioneazã motorul electric de acţionare. 

5. Sa se reprezinte structura unui sistem de acţionare cu m.a. şi convertor static, sã se 

precizeze rolul elementelor componente şi sã se reprezinte grafic caracteristicile 

mecanice pe care functioneazã motorul electric de acţionare 

. 

Bibliografie  

1.Manolea, Gh. Acţionări electromecanice.Tehnici de analiză teoretică şi 

experimentală.Editura Unversitaria Craiova, 2003 

2.Manolea, Gh. Sisteme automate de acţionare electromecanică.Editura Universitaria 

Craiova,2004 
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Disciplina: Conducerea Asistată a Proceselor 

 

1. Specificul structural şi comportamental al unui proces cu evenimente discrete; 

aspecte calitative şi cantitative în explorarea dinamicii sistemelor cu evenimente 

discrete; exemple. 

2. Conducerea asistată a proceselor cu modele de tip Reţea Petri netemporizată; 

definiţia RP netemporizate, regula tranziţiei, exemple; 

3. Proprietăţi comportamentale ale modelelor de conducere realizate cu RP 

netemporizate: accesibilitate, mărginire, viabilitate; exemple. 

4. Reţele Petri neautonome utilizate în realizarea modelelor de conducere a 

proceselor; Reţele Petri P – temporizate; Dualitatea între modelul de tip P – 

temporizat şi cele de tip T – temporizate. 

5. Tehnici de sinteză ascendentă; studiu de caz: sinteza ascendentă a unei structuri 

de conducere pentru o celulă de fabricaţie; 
 

Bibliografie; 
 

1. Conducerea Asistată a Proceselor – note de curs; 

2. Aplicaţii ale Reţelelor Petri în studierea sistemelor cu evenimente discrete, 

Octavian Păstrăvanu, Mihaela Matcovschi, Cristian Mahulea, Editura Gh. 

Asachi, Iaşi 2002, disponibil în format pdf  la adresa: 

http://webdiis.unizar.es/~cmahulea/papers/Pastravanu_Aplicatii_retele_Petri.pdf 

3. Tehnici de analiză a acţionărilor electromecanice cu Reţele Petri, 

M.Drighiciu, Ed. Universitaria, Craiova, 2004. 

 

 

Titular curs, 

Conf.dr.ing. Mircea Drighiciu 

 

 

Disciplina: Sisteme de achiziţii  şi microprocesoare 

 
1. Componentele sistemelor de achiziţie şi rolul acestora. 

2. Convertoare numeric-analogice (CNA), sa se prezinte un exemplu. 

3. Convertoare analog-numerice (CAN), sa se prezinte un exemplu. 

4. Module multifuncţionale de achiziţie de date. 

5. Structură standard de microprocesor. 

 

Bibliografie: 

1. M. Dobriceanu, Sisteme de achiziţii  şi microprocesoare, curs în format electronic, 

www.em.ucv.ro, 2009; 

2. Dobriceanu Mircea; Sisteme de achiziţie şi microprocesoare, Editura Universitaria 

Craiova, 2003,  ISBN 973-8043-289-8 
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http://webdiis.unizar.es/~cmahulea/papers/Pastravanu_Aplicatii_retele_Petri.pdf


DISCIPLINE DE SPECIALITATE 

Disciplina  Sisteme discrete şi comenzi numerice 

 
 

1. Microcontrolerul 80 C 552. Elemente generale, schema bloc. 

2. Microcontrolerul 80 C 552. Timerele. 

3. Microcontrolerul 80 C 552. Comada PWM cu μC a unui sistem acţionare cu 

m.c.c. – tahogramă impusă. 

4. Structura unei bucle de reglare numerică. 

5. Discretizarea modelelor continui. 

6. Prelucrările de semnal şi informaţie în regulatoarele digitale.  

7. Algoritmi cvasicontinui tipizaţi. 

8. Automate programabile. Ciclul de funcţionare. 

9. Programarea automatelor în LADDER.   

10. Programarea automatelor în GRAFCET. 
 
 

 
Bibliografie 

1. Bitoleanu Al., Mihai D., Popescu M., Constantinescu C., Convertoare statice şi 
structuri de comandă performante, Ed. Sitech, Craiova, 2000. 

2. Mihai D., Echipamente numerice pentru instalatii electromecanice, Ed. Universitaria, 
Craiova, 2012. 

3. Mihai D., Echipamente numerice pentru instalatii electromecanice. Curs, Univ.din 
Craiova, 1998. 

4. Mihai D., Echipamente numerice pentru instalatii electromecanice, curs în format 
electronic, www.em.ucv.ro, 2012; 

5. Sângeorzan D., Echipamente de reglare numerică. Ed. Militară, Bucureşti, 1989. 
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