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TEMATICA PENTRU EXAMENUL DE LICENTA

DISCIPLINE FUNDAMENTALE
Disciplina Actionari Electromecanice

1. Principiul alegerii puterii motoarelor electrice de actionare.Verificarile de tip mecanic
si verificarile de tip termic specifice actionarilor electromecanice (relatii de calcul)

2. Metode de franare a actionarilor electromecanice cu motoare asincrone trifazate.
Pentru o metoda: principiu, schema electrica, caracteristica mecanica naturala si
caracteristica de franare, determinarea parametrului specific.

3. Sa se intocmeasca si sa se explice schema de forta si de comanda automata a pornirii
reversibile prin cuplare directd la retea a actiondrii cu motor asincron sau a pornirii
stea-triunghi a actionarii cu motor asincron.

4. Sa se reprezinte structura unui sistem de actionare cu mcc si redresor comandat, sa se
precizeze rolul elementelor componente si sa se reprezinte grafic caracteristicile
mecanice pe care functioneaza motorul electric de actionare.

5. Sa se reprezinte structura unui sistem de actionare cu m.a. si convertor static, sa se
precizeze rolul elementelor componente si sa se reprezinte grafic caracteristicile
mecanice pe care functioneaza motorul electric de actionare

Bibliografie
1.Manolea, Gh. Actionari electromecanice.Tehnici de analiza teoretica si
experimentala.Editura Unversitaria Craiova, 2003

2.Manolea, Gh. Sisteme automate de actionare electromecanica.Editura Universitaria
Craiova,2004
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Disciplina: Conducerea Asistata a Proceselor

1. Specificul structural si comportamental al unui proces cu evenimente discrete;
aspecte calitative si cantitative in explorarea dinamicii sistemelor cu evenimente
discrete; exemple.

2. Conducerea asistatd a proceselor cu modele de tip Retea Petri netemporizata;
definitia RP netemporizate, regula tranzitiei, exemple;

3. Proprietati comportamentale ale modelelor de conducere realizate cu RP
netemporizate: accesibilitate, marginire, viabilitate; exemple.

4. Retele Petri neautonome utilizate in realizarea modelelor de conducere a
proceselor; Retele Petri P — temporizate; Dualitatea intre modelul de tip P —
temporizat si cele de tip T — temporizate.

5. Tehnici de sintezd ascendentd; studiu de caz: sinteza ascendentd a unei structuri
de conducere pentru o celuld de fabricatie;

Bibliografie;

1. Conducerea Asistatia a Proceselor — note de curs;

2. Aplicatii ale Retelelor Petri in studierea sistemelor cu evenimente discrete,
Octavian Pastravanu, Mihaela Matcovschi, Cristian Mahulea, Editura Gh.
Asachi, Iasi 2002, disponibil in format pdf la adresa:
http://webdiis.unizar.es/~cmahulea/papers/Pastravanu_Aplicatii_retele Petri.pdf

3. Tehnici de analiza a actionarilor electromecanice cu Retele Petri,
M.Drighiciu, Ed. Universitaria, Craiova, 2004.

Titular curs,
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Disciplina: Sisteme de achizitii §i microprocesoare

1. Componentele sistemelor de achizitie si rolul acestora.

2. Convertoare numeric-analogice (CNA), sa se prezinte un exemplu.

3. Convertoare analog-numerice (CAN), sa se prezinte un exemplu.

4. Module multifunctionale de achizitie de date.

5. Structura standard de microprocesor.

Bibliografie:

1. M. Dobriceanu, Sisteme de achizitii si microprocesoare, curs in format electronic,
www.em.ucv.ro, 2009;

2. Dobriceanu Mircea; Sisteme de achizitie si microprocesoare, Editura Universitaria

Craiova, 2003, ISBN 973-8043-289-8
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DISCIPLINE DE SPECIALITATE
Disciplina Sisteme discrete si comenzi numerice

1. Microcontrolerul 80 C 552. Elemente generale, schema bloc.
2. Microcontrolerul 80 C 552. Timerele.
3. Microcontrolerul 80 C 552. Comada PWM cu pC a unui sistem actionare cu

m.c.c. — tahograma impusa.
4. Structura unei bucle de reglare numerica.
5. Discretizarea modelelor continui.
6. Prelucrarile de semnal si informatie in regulatoarele digitale.
7. Algoritmi cvasicontinui tipizati.
8. Automate programabile. Ciclul de functionare.
9. Programarea automatelor in LADDER.
10. Programarea automatelor in GRAFCET.

Bibliografie

1. Bitoleanu Al., Mihai D., Popescu M., Constantinescu C., Convertoare statice si
structuri de comanda performante, Ed. Sitech, Craiova, 2000.

2. Mihai D., Echipamente numerice pentru instalatii electromecanice, Ed. Universitaria,
Craiova, 2012.

3. Mihai D., Echipamente numerice pentru instalatii electromecanice. Curs, Univ.din
Craiova, 1998.

4. Mihai D., Echipamente numerice pentru instalatii electromecanice, curs in format
electronic, www.em.ucv.ro, 2012;

5. Sangeorzan D., Echipamente de reglare numerica. Ed. Militard, Bucuresti, 1989.
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