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consortii CDI (PCCDI). Coordonator: Institutul de Stiinte Spatiale - Filiala INFLPR. Director de
proiect: Fiz. dr. Aurelian Radu. Valoare contract: 4.061.008 lei. Sursa de finantare: UEFISCDI
(Unitatea Executivd pentru Finantarea Invatimantului Superior, a Cercetdrii, Dezvoltarii si
Inovarii).

Functia in cadrul contractului: Responsabil partener proiect component (Univ. din Craiova).
Camera de detonatie pulsatorie. Proiect experimental demonstrativ, nr. 454/2020 (23/10/2020
-22/10/2022). Coordonator: Institutul national de cercetare-dezvoltare turbomotoare (COMOTT).
Sursa de finantare: UEFISCDI (Unitatea Executiva pentru Finantarea Invatamantului Superior,
a Cercetarii, Dezvoltarii si Inovarii). Director Proiect: Dr.ing. Ionut Porumbel.

Functia in cadrul contractului: Membru in colectivul de cercetare

Platforma software si hardware bazata pe controlul de tip backstepping si sistem de
navigatie inertiala de tip strap-down pentru vehicule spatiale. Proiect experimental
demonstrativ, nr. 665PED/2022 (21/06/2022 - 20/06/2024). Coordonator: Universitatea din
Craiova. Sursa de finantare: UEFISCDI (Unitatea Executivd pentru Finantarea Invatimantului
Superior, a Cercetdrii, Dezvoltarii si Inovarii). Valoare contract: 598.795 lei.
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LISTA CONTRACTELOR DE CERCETARE
CASTIGATE IN ALTE COMPETITII

Model biomecanic virtual inovativ pentru testarea comportamentului cinematic si dinamic
al sistemului osos uman in situatii normale accidentale sau patologice. Competitia interna
de granturi — proiecte interdisciplinare, 2013-2014. Valoare contract: 24000 RON. Director de
proiect: Conf. dr. ing. Popa Dragos — Facultatea de Mecanica, Universitatea din Craiova.
Sursa de finantare: Fondul de cercetare al Universitatii din Craiova.

Functia in cadrul contractului: Membru in colectivul de cercetare.

Cercetari privind imbunititirea biofidelititii manechinelor de testare a accidentelor
rutiere, de optimizare a elementelor si dispozitivelor prin implementarea materialelor
noi, inteligente. Competitia internd de granturi — proiecte de cercetare avansata, 2013-2014.
Valoare contract: 12000 RON. Director de proiect: $.1. dr. ing. Ciunel Stefanita — Facultatea de
Mecanica, Universitatea din Craiova. Sursa de finantare: Fondul de cercetare al Universitatii
din Craiova.

Functia in cadrul contractului: Membru in colectivul de cercetare.
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