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LISTA CONTRACTELOR DE CERCETARE 
CÂŞTIGATE ÎN COMPETIŢII NAŢIONALE 
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7. Cercetari privind amplificarea efectului Coanda. Program PN II - IDEI (2008 - 2011). Nr. 
712/19.01.2009. Coordonator UCV – Craiova. Director de proiect: Conf. dr. ing. Preotu 
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Director de proiect: Prof. dr. Vulcanov Dumitru. Valoare contract: 1.000.000 RON. Sursa de 
finantare: Ministerul Educatiei şi ESA. 
Functia in cadrul contractului: Responsabil proiect (P1 – Universitatea din Craiova). 
 

12. STS - Sistem de testare suborbitală, dezvoltare infrastructura de lansare, teste in zbor. 
Programul PN II – Parteneriate în domenii prioritare – 2014-2016. Coordonator: Universitatea 

Politehnica Bucuresti. Director de proiect: Prof. dr. ing. Chelaru Teodor Viorel. Valoare contract: 
1.743.473 RON. Sursa de finantare: UEFISCDI (Unitatea Executivă pentru Finanţarea 
Învăţământului Superior, a Cercetării, Dezvoltării şi Inovării). 
Functia in cadrul contractului: Responsabil proiect (P5 – Universitatea din Craiova). 
 

13. Arhitecturi moderne pentru controlul aterizarii aeronavelor. Programul PN II – Tinere 
Echipe – 2015-2017. Coordonator: Universitatea din Craiova. Valoare contract: 521.695.000 
RON. Sursa de finantare: UEFISCDI (Unitatea Executivă pentru Finanţarea Învăţământului 
Superior, a Cercetării, Dezvoltării şi Inovării). 
Functia in cadrul contractului: Director de proiect 
 

14. Sisteme integrate de navigatie INS/GPS de inalta precizie si cost redus, bazate pe algoritmi 
inteligenti de fuziune a datelor. Programul PN II – Tinere Echipe – 2015-2017. Coordonator: 
Universitatea din Craiova. Director de proiect: Conf. dr. ing. Grigorie Lucian. Valoare contract: 
550.000.000 RON. Sursa de finantare: UEFISCDI (Unitatea Executivă pentru Finanţarea 
Învăţământului Superior, a Cercetării, Dezvoltării şi Inovării). 
Functia in cadrul contractului: Membru in colectivul de cercetare 
 

15. Demonstrator for direct Coanda effect amplification. Program PN III – 2017-2018. Proiect 
experimental demonstrativ. Director de proiect: Conf. dr. ing. Preotu Octavian. Valoare contract: 
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Învăţământului Superior, a Cercetării, Dezvoltării şi Inovării). 
Functia in cadrul contractului: Membru in colectivul de cercetare 
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Cercetare-Dezvoltare-Inovare-Tehnologie Spatiala si Cercetare Avansata – STAR în colaborare cu 

ESA (European Space Agency) – 2017-2018. Coordonator: Universitatea de Vest, Timisoara. 
Director de proiect: Prof. dr. Vulcanov Dumitru. Valoare contract: 693.898 RON. Sursa de 
finantare: Ministerul Cercetarii si Inovarii şi ESA. 
Functia in cadrul contractului: Responsabil proiect (P1 – Universitatea din Craiova). 
 

17. MILADEE - Micro Launcher based on Detonation Engine. Programul de Cercetare-
Dezvoltare-Inovare-Tehnologie Spatiala si Cercetare Avansata – STAR în colaborare cu ESA 

(European Space Agency) – 2017-2018. Coordonator: Institutul National de Cercetare Dezvoltare 
Turbomotoare (COMOTI). Director de proiect: Ing. Porumbel Ionut. Sursa de finantare: 
Ministerul Cercetarii si Inovarii şi ESA. 
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Functia in cadrul contractului: Membru in colectivul de cercetare 
 

18. HYPOPS - Hybrid power source for pseudo-satellites. Programul de Cercetare-Dezvoltare-
Inovare-Tehnologie Spatiala si Cercetare Avansata – STAR în colaborare cu ESA (European Space 

Agency) – 2017-2018. Coordonator: Universitatea din Craiova. Director de proiect: S.l.. dr. Ing. 
Corcau Jenica. Sursa de finantare: Ministerul Cercetarii si Inovarii şi ESA. 
Functia in cadrul contractului: Membru in colectivul de cercetare 
 

19. Neural network based hardware platform for sub-orbital and orbital space vehicles. 
Program PN III – 2017-2018. Proiect experimental demonstrativ. Director de proiect: Prof. dr. 
ing. Lungu Romulus. Valoare contract: 475.000 lei. Sursa de finantare: UEFISCDI (Unitatea 
Executivă pentru Finanţarea Învăţământului Superior, a Cercetării, Dezvoltării şi Inovării). 
Functia in cadrul contractului: Membru in colectivul de cercetare 
 

20. Tehnologii emergente pentru contracararea efectelor induse de curgerile turbulente ale 
mediilor fluide (CONTUR). Program PN III – 2018-2020. Proiecte complexe realizate în 
consorţii CDI (PCCDI). Coordonator: Institutul de Stiinte Spatiale - Filiala INFLPR. Director de 
proiect: Fiz. dr. Aurelian Radu. Valoare contract: 4.061.008 lei. Sursa de finantare: UEFISCDI 
(Unitatea Executivă pentru Finanţarea Învăţământului Superior, a Cercetării, Dezvoltării şi 
Inovării). 
Functia in cadrul contractului: Responsabil partener proiect component (Univ. din Craiova). 
 

21. Camera de detonatie pulsatorie. Proiect experimental demonstrativ, nr. 454/2020 (23/10/2020 
- 22/10/2022). Coordonator: Institutul national de cercetare-dezvoltare turbomotoare (COMOTI). 
Sursa de finantare: UEFISCDI (Unitatea Executivă pentru Finanţarea Învăţământului Superior, 
a Cercetării, Dezvoltării şi Inovării). Director Proiect: Dr.ing. Ionut Porumbel. 
Functia in cadrul contractului: Membru in colectivul de cercetare 
 

22. Platforma software si hardware bazata pe controlul de tip backstepping si sistem de 
navigatie inertiala de tip strap-down pentru vehicule spatiale. Proiect experimental 
demonstrativ, nr. 665PED/2022 (21/06/2022 - 20/06/2024). Coordonator: Universitatea din 
Craiova. Sursa de finantare: UEFISCDI (Unitatea Executivă pentru Finanţarea Învăţământului 
Superior, a Cercetării, Dezvoltării şi Inovării). Valoare contract: 598.795 lei. 
Functia in cadrul contractului: Director de proiect 

 
 

LISTA CONTRACTELOR DE CERCETARE  
CÂŞTIGATE ÎN ALTE COMPETIŢII 

 
1. Model biomecanic virtual inovativ pentru testarea comportamentului cinematic şi dinamic 

al sistemului osos uman în situaţii normale accidentale sau patologice. Competiţia internă 

de granturi – proiecte interdisciplinare, 2013-2014. Valoare contract: 24000 RON. Director de 
proiect: Conf. dr. ing. Popa Dragoş – Facultatea de Mecanică, Universitatea din Craiova. 
Sursa de finantare: Fondul de cercetare al Universităţii din Craiova. 
Functia in cadrul contractului: Membru in colectivul de cercetare. 

 

2. Cercetări privind îmbunătăţirea biofidelităţii manechinelor de testare a accidentelor 
rutiere, de optimizare a elementelor şi dispozitivelor prin implementarea materialelor 
noi, inteligente. Competiţia internă de granturi – proiecte de cercetare avansată, 2013-2014. 
Valoare contract: 12000 RON. Director de proiect: Ş.l. dr. ing. Ciunel Ştefăniţa – Facultatea de 
Mecanică, Universitatea din Craiova. Sursa de finantare: Fondul de cercetare al Universităţii 
din Craiova. 
Functia in cadrul contractului: Membru in colectivul de cercetare. 
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